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Uma das mais fortes tendéncias no controle de processos moderno é a busca de solu¢des mais
rapidas e confiaveis para problemas de alta nao linearidade com restrigGes. Esta urgéncia vem principalmente
da necessidade de controladores para processos industriais que sdo caracterizados pelas freqlentes
mudancas nas condi¢Ges operacionais, causadas principalmente pela variabilidade na qualidade das matérias-
primas, na composicao do produto de interesse e na especificacao exigida pelo mercado. Um exemplo classico
€ a coluna de destilacdo, operacdo que ainda hoje representa o mais importante método de separacdo na
industria de processos quimicos e petroquimicos. As colunas de destilacdo constituem uma fragéo significativa
dos capitais de investimento nas plantas quimicas e refinarias em todo mundo, e os custos de operacao dessas
colunas sdo freglientemente responsaveis pela maior parte dos custos operacionais de muitos processos.
Assim, a disponibilidade de técnicas praticas que permitam o desenvolvimento de sistemas de controle efetivos
e confiaveis, garantindo a operacéo eficiente e segura dos processos de destilacdo é de extrema importancia
para a indlstria de processos quimicos. Além disso, as colunas de destilacdo apresentam problemas
desafiantes de controle, devido a sua alta multivariabilidade e nao linearidade, além de possuirem restricoes
rigidas de operacgéo e estarem sujeitas a perturbagfes externas de diferentes origens.

Geralmente, controladores lineares sdo largamente empregados para estes tipos de processos. Os
controladores lineares apresentam performance satisfatdria na regido de operacdo em que foi projetado, mas
se por alguma razédo, o sistema deixa esta regido, o controlador linear ndo sera mais capaz de controlar o
processo. Para a solugéo desse problema, é possivel hoje, devido aos avancos computacionais, o emprego de
controladores néo lineares para atuar em processos nao lineares.

Atualmente, o controle avangado mais empregado é o controle preditivo baseado em modelo. Este
tipo de controle usa do modelo do processo para predizer os valores das variaveis controladas em tempos
futuros. Os valores futuros das varidveis manipuladas sdo aqueles que minimizem a diferenca entre os valores
preditos e desejados das variaveis controladas.

Neste trabalho duas alternativas de controle preditivo ndo linear foram empregadas: o Controle
Preditivo Linear Estendido (ELPC) e o Controle Preditivo N&o Linear Baseado em Modelo de Wiener (WMPC).
Estas duas técnicas fazem uso de transformacdes em seus algoritmos de modo que a nao linearidade do
sistema seja considerada. O sistema escolhido para ser controlado foi uma coluna separadora C3/C4 de alta
pureza, presente na unidade de FCC na Refinaria de Duque de Caxias (REDUC) e representada por um
modelo matematico fenomenologico, onde os controladores devem atuar de modo a obter alto grau de pureza
nos produtos de topo e fundo da coluna (controle dual da composicéo). Estas técnicas de controle avangado
foram estudadas e comparadas entre si.

Os testes realizados mostraram que apesar de ambas estratégias se mostrarem eficiente no controle
do sistema, exibindo desempenho satisfatério mesmo quando restricdes e perturbacdes foram consideradas, o
ELPC apresentou melhor performance do que o WMPC.
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