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O método de elevacao por gas lift continuo baseia-se na reducéo do peso da coluna hidrostatica de
6leo dentro do poco, através da injecédo de gas no fundo do mesmo. Esse método é amplamente utilizado na
producdo maritima, porém ha espaco também para sua aplicacdo em campos de producao terrestre.

A proposta de trabalho baseia-se no fato de que producéo 6tima da-se quando a Pressdo no Fundo
do Poco é minima. Através da definicdo de regras que relacionam a Pressdo de Revestimento, P, - pressao
medida na cabeca do pogo - com a Pressao de Fundo de Poco, Py, é possivel determinar o ponto étimo de
producéo.

O Sistema é composto por um controlador de injecédo de gas lift que atua diretamente em sua valvula
de injecdo. A P, é estimulada a um valor de referéncia. Com isso, tem-se uma nova P,; € uma respectiva
producdo. De acordo com a regra estabelecida ao otimizador, uma nova referéncia é adotada. Mais uma vez a
Pr dirige-se a esse novo set-point, e consequentemente um novo P,. E feita uma comparacdo entre os dois
valores de P, e de acordo com a diferenca é tomada a deciséo para o comportamento da Pr, se esta deve ser
elevada ou reduzida e assim sucessivamente até que obtenha-se a estabilizacao.

Apo6s a estabilizacdo, deve-se estimular o poco com determinada freqiiéncia, uma vez que suas
caracteristicas sdo dinamicas. Isso quer dizer que o poco pode estar produzindo de maneira estavel, porém
em condi¢des que nao atendam o ponto 6timo de producdo em condi¢cfes atuais.

Também serd possivel o acompanhamento e controle remoto do po¢co com o uso do supervisorio
desenvolvido no projeto.
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